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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych (Szczego6towe Specyfikacje Techniczne lub SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z budowg instalacji SSP, KD,
CCTV i SSWIN w ramach przedsiewziecia: ,Przebudowa hal pod potrzeby produkciji
przemystowej wraz z budowg infrastruktury drogowej i sieciowej. Zadanie 1 —
Przebudowa, adaptacja i wyposazenie hali nr 33 pod potrzeby produkcji
przemystowej.”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
Projektant sporzgdzajgcy dokumentacje projektowg i odpowiednie szczegdtowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych moze wprowadzaé
do niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia,
odpowiednie dla przewidzianych projektem robot, uwzgledniajace wymagania
Zamawiajgcego oraz konkretne warunki realizacji rob6t, niezbedne do uzyskania
wymaganego standardu i jakosci tych robét. Odstepstwa od wymagan podanych
w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robot
o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnosé, ze podstawowe wymagania
beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych z doswiadczenia
oraz uznanych regut i zasad wiedzy technicznej.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robo6t
elektrycznych i obejmuja:

* Montaz systemu sygnalizacji pozaru

* Montaz systemu kontroli dostepu

* Montaz systemu telewizji przemystowej CCTV

* Montaz systemu sygnalizacji wtaman i napadow

» Uruchomienie systemoéw, pomiary i czynnosci sprawdzajgce

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami,
przepisami oraz Specyfikacjag Ogoblng. Roboty powinny byé wykonane zgodnie
z wymaganiami obowigzujgcych przepiséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie
jakichkolwiek obowigzujgcych aktéw prawnych nie zwalnia Wykonawcy od ich
stosowania.

2. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca musi spetni¢ ponizsze szczegbtowe wymagania.

2.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami



prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacje i wspétrzedne punktow gtdéwnych
obiektu oraz reperéw, przekaze dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robét. Uszkodzone Ilub zniszczone punkty pomiarowe
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

2.2. Zgodnosc¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania
wyszczegdblnione w choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak,
jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
poszczegblnych dokumentédw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona
w ,,Ogdlnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedoéw lub
opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielko$ci
liczbowe wymiarbw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢é zgodne z dokumentacjg
projektowg i SST. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedag
uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza
by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z dokumentacjg
projektowg lub SST i majg wptyw na niezadowalajgcg jakos$¢ elementu budowli, to
takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane
i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

2.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody
spotecznosci i innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej
zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

2.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykonywania robdt wykonczeniowych Wykonawca
bedzie:

= utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

» podejmowacé wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepisdw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdb lub wtasnosci
spotecznej, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.



Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegélny wzglad na:
= |okalizacje baz, warsztatbw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog
dojazdowych,
= Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
o zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
o zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
o mozliwoscig powstania pozaru.

2.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe.
Wykonawca bedzie utrzymywac¢ sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
tatwopalne bedg skiadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem o0so6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel wykonawcy.

2.6. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych
na powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociggi, kable itp. Wykonawca
zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzgdzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalaciji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru
i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajgc
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

2.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$
przy transporcie gruntu, materiatdw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on
wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkdw i w sposob ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora
nadzoru. Pojazdy i fadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy
i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposdb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

2.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczagcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na
budowie.



Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

2.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materiaty
i urzgdzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

2.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej i samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw
i wytycznych podczas prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401)
oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. w sprawie ogélnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wykonawca
bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposo6b ciggty bedzie informowaé Inspektora
nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

3. Materiaty

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Wszystkie materiaty zastosowane do realizacji rob6t powinny odpowiadaé, co do
jakosci wymogom wyrobéw dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,
okreslonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane, wymaganiom przedmiaréw robot oraz
wymaganiom specyfikacji istotnych warunkéw zamdwienia.

Na kazde zadanie Inwestora (Inspektora nadzoru — posiadajgcego uprawnienia
do prowadzenia i nadzorowania w zakresie robdt elektrycznych) Wykonawca
obowigzany jest okaza¢ w stosunku do wskazanych materiatow: certyfikat na znak
bezpieczenstwa , deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z obowigzujgcg norma
lub aprobatg techniczna.

Wszystkie materiaty i urzgdzenia uzyte do wykonania zadania muszg posiadaé
Swiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie , a przy ich
stosowaniu muszg by¢ spetnione zasady okreslone w zatgcznikach do tych
dokumentow.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatbw pomocniczych zastosowanych
do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacii
projektowej oraz w niniejszej ST.

3.2. Odbior materiatéw na budowie

Materialy nalezy dostarcza¢ na budowe wraz ze $wiadectwami jakosci , kartami
gwarancyjnymi , protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy
materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
wytwércy. W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci
mogacych mie¢ wptyw na jakos¢ wykonania robét, materialy nalezy przed ich
wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozér techniczny robot.



3.3. Skladowanie materiatow

Sktadowanie materiatdbw powinno odbywa¢ sie zgodnie z zaleceniami
producentébw, w warunkach zapobiegajagcych zniszczeniu, uszkodzeniu Ilub
pogorszeniu sie wilasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikdéw
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce
ze specjalnych wtasciwosci materiatbw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Materiat, aparaty, urzgdzenia elekiryczne i elektroniczne nalezy
przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu,
suchych, przewietrzanych i oswietlonych.

4. Sprzet
Do realizacji robét zgodnie z zatozong technologig nalezy uzywaé nastepujacego
sprzetu:

» samochdd skrzyniowy do 5,0t;

e zuraw samochodowy do 4t;

» obcinarka do przewoddw i inny drobny sprzet do robét elektrycznych;

» wszelkiego rodzaju elektronarzedzi.
Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom co do jakosci
i wytrzymatosci. Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i by¢ stosowany
zgodnie z przeznaczeniem i zaleceniami producenta. Maszyny mozna uruchomié
dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego. Maszyny nalezy
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.

5. Transport

5.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robo6t i wiasciwosci przewozonych
materiatéw. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé¢ prowadzenie rob6t zgodnie
z zasadami okres$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym w umowie. Przy ruchu na drogach publicznych
pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
mogg by¢ dopuszczone przez witasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrécenia
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca
bedzie usuwa¢ na biezagco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5.2. Transport materiatow

Podczas transportu materiatdbw ze skiadu przy obiektowego na obiekt nalezy
zachowaé¢ ostrozno$¢ aby nie uszkodzi¢ materiatbw do montazu. Minimalne
temperatury dopuszczajgce wykonywanie transportu wynoszg dla bebnéw: — 15°C i —
5°C dla krgzkow, ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia izolacji.

Nalezy stosowa¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzenh
transportowych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢é przemieszczanie
przedmiotéw w sposéb zapobiegajacy ich uszkodzeniu.



Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacych srodkéw transportu:

» samochodu dostawczego,

* rusztowania przenosnego,

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji na stanowisko montazu
bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu
wewnetrznego z magazynu budowy. Duze rozdzielnice nalezy przygotowac¢ do
transportu dzielgc na elementy o wadze umozliwiajgcej tatwe dostarczenie na miejsce
zabudowywania. Stosowa¢ opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen
transportowych.

6. Wykonanie robot

6.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Wykonawca rob6ét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢

z Dokumentacjg Projektowg i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Kierownik robo6t winien mie¢ uprawnienia budowlane do kierowania robotami ujetymi
w niniejszej specyfikacji technicznej. Wykonawca jest zobowigzany do zapoznania sie
z kompletng dokumentacjg projektowg obiekiu i dokonania koordynacji wykonania
robét elektrycznych z instalacjami innych branz.
Zastosowane przy realizacji rob6t rozwigzanie techniczne muszg by¢ zgodne
z odpowiednimi normami. Do zakresu prac Wykonawcy kazdorazowo wchodzg proby
urzadzen i instalacji wg obowigzujgcych norm i przepiséw oraz protokolarny odbiér
w obecnosci przedstawiciela wskazanego przez Inwestora.
Wykonawca powinien opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru
harmonogram rob6t zawierajgcy miedzy innymi uzgodnione z uzytkownikiem sieci
energetycznej okresy wytgczenia napiecia niezbedne do wykonania prac ujetych w
pkt. 1.3. ST. Budowe linii kablowych mozna wykona¢ po dokonaniu docelowej
makroniwelacji terenu.
Przed rozpoczeciem rob6t wykonawca opracuije:

» projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien sktadac¢ sie z czesci

opisowej i graficznej,

» plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan BiOZ),

» projekt organizacji budowy,

» projekt technologii i organizacji montazu (dla obiekiéw prefabrykowanych

lub elementdéw konstrukcyjnych o wiekszych gabarytach lub masie).

6.1. Harmonogram robot

Wykonawca przedstawi do akceptacji harmonogram rob6t uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.

6.2. Trasowanie

Trasy instalacji powinny przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami. Powinny by¢ przejrzyste, proste i dostepne dla prawidiowe;j
konserwacji oraz remontow. Wskazane jest, aby przebiegaty w liniach poziomych
i pionowych.



6.3. Konstrukcje wsporcze i uchwyty

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji,
bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢é zamocowane do podtoza w sposdb
trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja
bedzie pracowac oraz sam rodzaj instalacji.

Przy uktadaniu przewodoéw na uchwytach:

» odlegtosci miedzy uchwytami dla przewoddw nie powinny by¢ wieksze niz
0,5 m.

» rozstawienie uchwytéw powinno by¢ takie, aby odlegtosci miedzy nimi ze
wzgledow estetycznych byly jednakowe, uchwyty miedzy innymi znajdowaty
sie w poblizu sprzetu i osprzetu, do ktérego dany przewdd jest wprowadzany
oraz aby zwisy przewoddéw miedzy uchwytami nie byty widoczne.

Przy uktadaniu przewodéw na specjalnie utworzonych podtozach:

* na przygotowanej trasie nalezy podtoza specjalne (korytka, wsporniki itp.)
mocowac zgodnie z projektem i odpowiednimi instrukcjami,

* po sprawdzeniu jakosci mocowan oraz ich zgodnosci z projektem
i instrukcjami montazu, na podtozach tych nalezy uktadac¢ przewody ,luzem”
lub mocowaé (w zaleznosci od wymagan okreslonych w projekcie, rodzaju
przewoddéw oraz kierunku trasy poziomego, pionowego).

6.4. Montaz urzadzen

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac¢ do podioza w sposéb trwaty
zapewniajgcy mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprzetu
i osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje wsporcze przykrecane do podfoza za pomocg
kotkéw i srub rozporowych. Czujki i detektory nalezy instalowa¢ w miejscach
przewidzianych w projekcie. Przy montazu detektorédw nalezy przestrzega¢ m. in.
prawidtowego rozmieszczenia detektorow w stosunku do chronionych obiektow
oraz przeszkdéd budowlano konstrukcyjnych, tak aby pole detekcji nie zostato
przestoniete. Powierzchnie dozorowane, wzajemne odlegtosci detektorow,
odlegtosci od scian oraz wysokos¢ zawieszenia nalezy dobiera¢ wedtug instrukciji
producenta. Montaz central oraz podcentral powinien odbywac¢ sie zgodnie
z wymogami instrukcji fabryczne;.

6.5. Montaz przewodow

Wszystkie przejscia instalacji przez sciany i stropy muszg by¢é odpowiednio

uszczelnione i chronione przed uszkodzeniami. PrzejScia miedzy strefami
pozarowymi winny by¢ zabezpieczone masg ognioodporng o klasie
ognioochronnosci zgodnej z klasg $ciany. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mozna stosowac rury z tworzyw sztucznych.
Podejscia przewodéw do urzgdzen nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych
oraz w sposoOb estetyczny. Do urzadzen mocowanych na scianach, stropach lub
konstrukcjach podejscia nalezy wykonaé¢ na tych podtozach: na tynku, w rurach
instalacyjnych lub korytkach — w zaleznosci od miejsca montazu odbioru. Miejsca
potgczen zyt przewoddw z zaciskami powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo
potgczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym
I mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku oraz korozjs.
W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone
do urzadzen muszg by¢ chronione.



Przewody i kable wraz z zamocowaniami (zespoty kablowe) stosowane
w systemach zasilania i sterowania urzadzeniami stuzgcymi ochronie
przeciwpozarowej powinny zapewniaé ciggtos¢ dostawy energii elekirycznej
lub przekazu sygnatu w warunkach pozaru przez wymagany czas do uruchomienia
i dziatania urzgdzenia przeciwpozarowego. Zasada ta powinna by¢ traktowana jako
nadrzedna w  projekcie  wykonawczym  SSP  (projekcie  urzadzenia
przeciwpozarowego). Do zasilania i sterowania centrali systemu sygnalizacji
pozarowej, centrali oddymiajgcej oraz zasilaczy systemu SSP przewiduje sie
zespoty kablowe E9Q0/PH90.

6.6. System sygnalizacji pozaru
6.6.1. Montaz elementu systemu

Elementy systemu sygnalizacji alarmu pozaru, np. czujki optyczne
i temperatury, reczne ostrzegacze pozaru, sygnalizatory, wskazniki zadziatania
montowa¢ zgodnie ze specyfikacjg producenta i zaleceniami CNBOP
oraz obowigzujgcymi normami.

6.6.2. Centrala pozarowa.

Przewiduje sie system sygnalizacji pozarowej oparty na centrali systemu
sygnalizacji pozarowej z drukarkg zdarzen. System zapewni mozliwosé
elastycznego  wyposazenia centralki  w  moduty wejsScia/wyj$cia; oraz
monitorowania/sterowania na liniach dozorowych (praktycznie nieograniczona
elastycznosc¢ systemu). W przypadku pojawienia sie alarmu pozarowego na panelu
centrali systemu sygnalizacji pozarowej pojawi sie:

1. alarm pozarowy na panelu centrali SSP (sygnat wizualny plus akustyczny),

2. wydruk na drukarce centrali informaciji o:
» elemencie z ktérego pochodzi alarm (godzina, numer elementu, lokalizacja),
» wszystkich sterowaniach jakie zostaty wykonane zgodnie

Z zaprogramowanym scenariuszem (godzina, numer elementu, lokalizacja).
Centrala powinna monitorowa¢ zasilacze systemu sygnalizacji pozaru.

Zasilanie podstawowe.

Centrale nalezy zasili¢ napieciem ~230V z rozdzielnicy RPOZ. Zasilanie
nalezy zrealizowa¢ przewodem ognioodpornym np. typu HDGs FE180/PH90.

Zasilanie awaryjne z baterii akumulatorow.

Centrala systemu sygnalizacji pozarowej zasilana bedzie w przypadku zaniku
napiecia przez zasilacze buforowane z bateriami akumulatoréw zainstalowanymi
w/przy centralach. Zasilacz i baterie akumulatorow zapewnig bezprzerwowg prace
systemu przez 72 godziny po zaniku napiecia w stanie czuwania oraz przez 0,5
godziny w stanie alarmowania. Pojemnos¢ akumulatorow, ustalona na etapie
projektu wykonawczego, powinna byé¢ wieksza lub, co najmniej réwna wyliczeniom
uwzgledniajgcym te zatozenia.

Zasady rozmieszczenia recznych ostrzegaczy pozarowych

Reczne ostrzegacze pozarowe rozmieszczone sg przy wszystkich wyjsciach
z budynku, na drogach ewakuacyjnych, w poblizu hydratéw, przy CSP, etc., tak aby
zadna osoba do najblizszego ostrzegacza nie musiata przebywac drogi dtuzszej niz
40 m. Reczne ostrzegacze pozarowe bedg montowane na wysokosci 1,2 — 1,6 m
od podtogi, w taki sposdb aby byty widoczne w kazdym przypadku (np. aby nie byty
przystaniane drzwiami po ich otwarciu).



Typ linii dozorowych

Przewiduje sie =zastosowanie linii dozorowych petlowych, typu ,A”
monitorowanych na zwarcie, przerwe i doziemienie. Elementy w linii dozorowe;j
z wbudowanymi izolatorami zwarc,

6.6.3. Organizacja alarmowania.

Ostateczng organizacje alarmowania nalezy zrealizowa¢ na podstawie
informacji zawartych w projekcie wykonawczym w uzgodnieniu z uzytkownikiem
obiektu.

6.6.4. Transmisja informacji o pozarze do jednostki strazy pozarne;.

System sygnalizacji pozaru przesytat bedzie sygnaly pozarowe
do stanowiska kierowania w Strazy Pozarnej w za pomocg sieci monitoringu
pozarowego. W projekcie przewidziano jedynie mozliwo$¢ wspétpracy ze stacja
monitoringu. Podpisanie umowy z firmg prowadzgcg monitoring pozarowy nalezy do
zadan Inwestora.

6.6.5. Pomiary

Po zainstalowaniu kabli nalezy wykona¢ pomiary:

 rezystancji petli zwarcia instalacji zasilajgcej urzgdzenia SAP;
* rezystancji uziemien ochronnych urzgdzen SAP;

» rezystancji izolacji kabli sterowniczych instalacji SAP.

6.6.6. Programowanie systemu

System zaprogramowa¢ zgodnie z projektem, arkuszem bezpieczenstwa
pozarowego i wymaganiami producenta systemu. Przy programowaniu wprowadzic¢
aktualne nazwy pomieszczen dla poszczegdélnych elementéw systemu.

6.6.7. Testowanie systemu

Po instalacji systemu nalezy przeprowadzi¢ préby dymowe. Nalezy
wprowadzi¢ w alarm kazdy element systemu i sprawdzi¢ jego dziatanie oraz opis
istniejacy w systemie. Nalezy zweryfikowac¢ poprawnosé wspétpracy instalacji SAP
Z innymi systemami.

6.7. System kontroli dostepu
6.7.1. Centrala systemu kontroli dostepu

Centrale kontroli dostepu powinny byé wykonane w dedykowanej obudowie
z uktadem zasilania zapewniajgcym podtrzymanie systemu na czas 1 godziny.
Wszystkie elementy powinny by¢ dedykowane i przeznaczone pod konkretnie
wybrany model centrali.

6.7.2. Czytniki kart zblizeniowych

Nalezy zastosowac¢ czytniki kart zblizeniowych przeznaczone do uzytku
z klasycznymi kartami zblizeniowymi montowane na $cianie lub oscieznicy. Stopien
ochronnosci urzadzen IP65. Urzgdzenia winny by¢ kompatybilne z interfejsami
RS485 i/lub Wiegand. Nalezy zastosowac czytniki posiadajgce zabezpieczenie
antysabotazowe
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6.7.3. Elektrozaczepy

Nalezy zastosowac elektrozaczepy drzwiowe rewersyjne tj. z odwrotng funkcjg
otwarcia. Zamek rewersyjny jest po podtgczeniu napiecia zasilajgcego (zamkniety)
zablokowany. Po odfgczeniu zasilania zamek jest otwarty (odblokowany).
Elektrozaczep winien by¢ wyposazony kontrole stanu wejscia (np. kontrole
niedomknietych drzwi), podajac sygnat do systemu kontroli dostepu.

6.7.4. Programowanie kart

Stanowisko do programowania kart magnetycznych nalezy zainstalowaé na
stacji roboczej systemu CCTV.

6.8. Telewizja przemystowa CCTV
6.8.1. Charakterystyka systemu

Autonomiczny system pracujacy w konfiguracji serwer-klient. Komunikacja
z urzgdzeniami za pomoca sieci TCP/IP. 4. Wszystkie urzgdzenia w systemie
(kamery, serwer, stacja robocza) musza pracowac we wspolnej sieci LAN.

6.8.2. Serwer zarzadzajacy

Serwer zarzadzajgcy nalezy umiesci¢ w wolnostojacej szafie RACK 19”
zlokalizowanej w pom. teleinformatycznym. Serwer winien realizowaé funkcje
podane w opisie technicznym projektu wykonawczego instalacji. Zapis na macierzy
dyskowej z konfiguracjg RAIDS5.

6.8.3. Stacja robocza

Stacje roboczg nalezy wykona¢ w postaci komputera stacjonarnego PC
o wysokiej wydajnosci z dwoma przemystowymi monitorami LED Full HD 27"
oraz klawiaturg z manipulatorem drgzkowym dedykowang do monitoringu
wizyjnego. Na stanowisku nalezy zainstalowa¢ niezbedne oprogramowanie
do obstugi monitoringu wraz z rozszerzeniami licenciji.

6.8.4. Kamery CCTV

Nalezy zastosowaé¢ kamery tubowe IP (obudowa typu ,bullet”) montowane
na dedykowanych wspornikach na fasadach budynku. Rozdzielczos¢ kamer
min. 2MP, zasieg oswietlacza min. 60m, ogniskowa obiektywu 2.8-12mm
lub zblizona. Zasilanie kamer w standardzie POE+ z ochrong przeciwprzepieciowa.

6.9. System sygnalizacji wtaman i napadéw

W pomieszczeniu teleinformatycznym nalezy zainstalowaé centrale SSWiN.
Centrale nalezy zasili¢ z obwodu wyprowadzonego z rozdzielnicy RG. Centrale
wraz z akumulatorem potgczy¢ z przewodem ochronnym PE. Centrale alarmowg
oraz podcentrale montowaé¢ w miejscach trudnodostepnych dla osdb postronnych
np. objetych kontrola dostepu. Montaz centrali alarmowej oraz podcentral powinien
odbywac sie zgodnie z wymogami instrukcji fabrycznej.

W celu zminimalizowania diugo$ci kabli oraz zmniejszenia obcigzenia centrali
nalezy zamontowac trzy punkty tgczeniowe, wyposazone w moduty rozszerzen.
Czujki nalezy montowacé zgodnie z rzutami instalacji w projekcie wykonawczym.

W celu sygnalizacji naruszenia stref dozorowych zamontowac¢ sygnalizator
zewnetrzny na fasadzie obiektu.

11



6.10. Uruchomienie systemow, pomiary i czynnosci sprawdzajace

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ nastepujgce pomiary:

» ogledziny instalaciji,

* pomiar rezystancji izolaciji,

* sprawdzenie zgodnosci 0znaczenh oraz ciggtosci zyt,

» sprawdzenie skutecznosci ochrony od porazen,
Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujgcymi przepisami. Wyniki
pomiaréw powinny zosta¢ przekazane Inspektorowi Nadzoru w formie protokotu.

7. Kontrola jakosci robot

W trakcie wykonywania robét nalezy kontrolowac:
* poprawnos¢ wykonania oprzewodowania;
poprawnos$¢ konfiguracii central sterujgcych i urzadzen;
poprawno$¢ usytuowania urzgdzen i osprzetu;
poprawno$¢ rozmieszczenia koryt kablowych;
poprawnos$c¢ przejsc i tras kablowych;
Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzi¢ zgodnosci dokumentacji powykonawczej z
projektem i ze stanem faktycznym,

= zgodnosci potgczen z podanymi w dokumentaciji powykonawczej,

* napiséw informacyjno-ostrzegawczych,

Dla uktadéw sterowniczych/sygnalizacyjnych/pomiarowych sprawdzenia odbiorcze

polegajg na:

» pomiarach rezystancji izolacji,

= sprawdzeniach funkcjonalnych, ruchowych i nastawczych,

»= zbadaniu przyrzadéw kontrolno-pomiarowych i rejestrujgcych (analizatory
sieci),

» zbadaniu wartosci nastawczych wytgcznikbéw, przekaznikow termicznych,
przekaznikow roznicowo pradowych, itp.

» Rezystancja izolacji obwodéw nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MQ.
Rezystancja izolacji poszczegdlnych obwodbéw wraz z urzgdzeniami nie
powinna by¢ mniejsza niz 20 MQ. Pomiaru nalezy dokonac¢ miernikiem
rezystancji instalacji o napieciu 1 kV.

= Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokoty z przeprowadzonych
badan zgodnie z wymogami zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000.

8. Obmiar robot

Obmiar robét nalezy dokona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualne
dodatkowe ustalenia wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Jednostkg obmiaru robét jest:

1 kpl. — montaz systemu sygnalizacji pozaru

1 kpl. — montaz systemu kontroli dostepu

1 kpl. — montaz telewizji przemystowej CCTV

1 kpl. — montaz systemu sygnalizacji wiaman i napadéw
1 kpl. - pomiary i czynnos$ci sprawdzajgce
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9. Odbior robot
9.1. Odbior czesciowy i ostateczny

Przy dokonywaniu odbioru czesciowego i koncowego nalezy:

e sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych robét z umowg, dokumentacja,
warunkami technicznymi wykonania, normami oraz przepisami,

» sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych rob6t odpowiednimi
protokotami préb montazowych,

* sprawdzi¢, czy obiekt spetnia warunki prawidtowej eksploatacii,

» dokonac¢ prébnego zatgczenia,

» sporzadzi¢ protokdt z odbioru, z podaniem wnioskow i ustalen,

e sporzadzi¢ dokumenty konieczne przy przekazywaniu urzgdzen
elektroenergetycznych Zamawiajgcemu.

10. Podstawa rozliczenia robot

10.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce
za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez
Zamawiajgcego w dokumentach umownych. Dla rob6t wycenionych ryczattowo
podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez
Zamawiajgcego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robét bedg obejmowac:

* robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

» wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

» wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

» Kkoszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

* podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, ale z wytgczeniem
podatku VAT.

Cena montazu 1 kpl. systemu sygnalizacji pozaru obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatow;

- sktadowanie materiatéw;

- wykonanie bruzd i wnek pod przewody i urzgdzenia;

- wykonanie przejsc i przepustdw przez Sciany;

- montaz konstrukcji wsporczych dla przewodow np. koryt kablowych;
- uktadanie i mocowanie przewodow;

- przygotowanie podtozy do mocowania przewodow i urzadzen;
- montaz centrali sygnalizacji pozaru;

- montaz zasilaczy;

- montaz baterii akumulatoréw;

- montaz czujek;

- montaz recznych ostrzegaczy pozarowych;

- montaz modutéw wejs¢/wyjs¢;

- montaz sygnalizatoréw optyczno-akustycznych;

- podtgczenie urzadzen;

13



- sprawdzenie poprawnosci dokonanych podtgczen;

- 0Czyszczenie urzgdzen po zamontowaniu;

- wykonanie napraw i wyprawek tynkarskich;

- wykonanie robo6t wykonczeniowych;

- montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robot;
- uporzgdkowanie placu budowy po robotach

Cena montazu 1 kpl. systemu kontroli dostepu obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatow;

- sktadowanie materiatéw;

- wykonanie bruzd i wnek pod przewody i urzgdzenia;

- wykonanie przejsc i przepustdw przez Sciany;

- montaz konstrukcji wsporczych dla przewodow np. koryt kablowych;
- uktadanie i mocowanie przewodow;

- przygotowanie podtozy do mocowania przewodow i urzadzen;

- montaz central kontroli dostepu;

- montaz czytnikdw kart zblizeniowych;

- montaz elektrozaczepéw w drzwiach;

- podtgczenie urzadzen;

- sprawdzenie poprawnosci dokonanych podtgczen;

- 0Czyszczenie urzgdzen po zamontowaniu;

- wykonanie napraw i wyprawek tynkarskich;

- wykonanie robo6t wykonczeniowych;

- montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robot;
- uporzgdkowanie placu budowy po robotach

Cena montazu 1 kpl. telewizji przemystowej CCTV obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatow;

- sktadowanie materiatéw;

- wykonanie bruzd i wnek pod przewody i urzgdzenia;

- wykonanie przejsc i przepustdw przez Sciany;

- montaz konstrukcji wsporczych dla przewodow np. koryt kablowych;
- uktadanie i mocowanie przewodoéw;

- przygotowanie podtozy do mocowania przewoddw i urzadzen;

- prefabrykacja i montaz kompletnego serwera CCTV w szafie RACK;
- prefabrykacja i montaz switchy CCTV w szafach RACK;

- montaz stanowiska operatorskiego;

- montaz kamer zewnetrznych tubowych;

- montaz ogranicznikéw przepiec¢ dla kamer;

- podtgczenie urzadzen;

- sprawdzenie poprawnosci dokonanych podtgczen;

- 0Czyszczenie urzgdzen po zamontowaniu;

- wykonanie napraw i wyprawek tynkarskich;

- wykonanie robo6t wykonczeniowych;

- montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robot;

- uporzgdkowanie placu budowy po robotach

Cena montazu 1 kpl. systemu sygnalizacji wiaman i napadéw obejmuije:
- zakup i dostarczenie materiatow;

- sktadowanie materiatéw;

- wykonanie bruzd i wnek pod przewody i urzgdzenia;
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- wykonanie przejsc i przepustdw przez Sciany;

- montaz konstrukcji wsporczych dla przewodow np. koryt kablowych;
- uktadanie i mocowanie przewodow;

- przygotowanie podtozy do mocowania przewodow i urzadzen;

- montaz centrali systemu SSWiN;

- montaz manipulatoréw;

- montaz zasilaczy;

- montaz modutéw wejsS¢ wyjsc¢;
- montaz czujek;

- montaz kontaktronow;

- montaz sygnalizatora akustyczno-optycznego;

- podtgczenie urzgdzen;

- sprawdzenie poprawnosci dokonanych podtgczen;

- 0Czyszczenie urzgdzen po zamontowaniu;

- wykonanie napraw i wyprawek tynkarskich;

- wykonanie robo6t wykonczeniowych;

- montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robot;
- uporzgdkowanie placu budowy po robotach

Cena wykonania 1 kpl. uruchomenia systeméw, pomiardw i czynnosci

sprawdzajgcych obejmuije:

- badanie instalacji pod katem skutecznosci ochrony od porazen;
- sprawdzenie rezystancji izolacji przewodow;

- sprawdzenie zgodnosci oznaczeh oraz ciggtosci zyt;

- zakup oprogramowania i rozszerzen licencji;

- programowanie i parametryzacja urzadzen;

- sprawdzenie i uruchomienie linii dozorowych systemu SSP;

- sprawdzenie i uruchomienie systemu alarmowego;

- instalacja oprogramowania stanowiska operatorskiego;

- uruchomienie linii transmisji wizji systemu CCTV;

- stworzenie niezbednych wizualizacji dla systemoéw;

- uruchomienie systemu kontroli dostepu;

- uruchomienie stanowiska programowania kart zblizeniowych.

11. Przepisy zwigzane
11.1. Normy
* PKN-CEN/TS 54-14:2006

* PN-EN 54-1:2011
* PN-EN 54-2:2002/A1:2007
* PN-EN 54-3:2003/A2:2007
* PN-EN 54-4:2001

* PN-EN 54-5:2003

Systemy sygnalizacji pozarowej

— Czes¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania,
instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji
Systemy sygnalizacji pozarowej

— Czes¢ 1: Wprowadzenie

Systemy sygnalizacji pozarowej

— Czes¢ 2: Centralne sygnalizacji pozarowej
Systemy sygnalizacji pozarowej

— Czes¢ 3: Pozarowe sygnalizatory akustyczne
Systemy sygnalizacji pozarowej

— Czesc¢ 4: Zasilacze

Systemy sygnalizacji pozarowej

— Czes¢ 5: Czujki ciepta. Czujki punktowe
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* PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej

— Czes¢ 10: Czujki ptomienia. Czujki punktowe

* PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej

— Czes$¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe

* PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej

— Czes$¢ 17: Izolatory zwar¢

* PN-EN 54-18:2007/AC:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej

— Czes$c¢ 18: Urzadzenia wejscia/wyjscia

* PN-EN 50133-1:2007 Systemy alarmowe — Systemy kontroli dostepu

w zastosowaniach dotyczacych zabezpieczenia
— Czes¢ 1: Wymagania systemowe

* PN-EN 60839-11-1:2014-01 Systemy alarmowe i elektroniczne systemy

zabezpieczen — Czes¢ 11-1: Elektroniczne systemy
kontroli dostepu — Wymagania dotyczgce systemow
i czesci sktadowych

* PN-EN 50132-1:2012 Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV

stosowane w zabezpieczeniach
— Czes¢ 1: Wymagania systemowe

* PN-EN 50131-1:2009/1S2:2011 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji

witamania i napadu — Czes¢ 1: Wymagania
systemowe

* PN-EN 50131-6:2009/1S2:2011 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji

wtamania i napadu — Czes¢ 6: ,Zasilanie”

* PN-EN 50132-1:2012 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji
wtamania i napadu — Czes¢ 1: ,Wymagania
systemowe”

* PN-EN 50130-4:2012 Systemy alarmowe Czes¢ 4: ,Kompatybilnos¢

elektromagnetyczna, norma dla grupy wyrobdw:
Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen
systemow sygnalizaciji pozarowej, sygnalizaciji
wtamania, sygnalizacji napadu, CCTV, kontroli
dostepu i osobistych.

11.2. Inne

[1]
[2]
[3]

[4]

[5]

Warunki techniczne wykonywania i odbioru rob6t budowlano montazowych tom V
— Instalacje elekiryczne.

Ustawa z dnia 13 kwietnia 2007 r. o kompatybilnosci elektromagnetycznej
(Dz.U.2007.82.556).

Ustawa z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 121, pozycja 1138
z pbzniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r.
w sprawie wyrobdw stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, kiére mogg byc¢
wprowadzane do obrotu i stosowane wytgcznie na podstawie certyfikatu
zgodnosci (Dz. U. 1998 Nr 55, poz. 362)

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. 2002 Nr 75, poz. 690)
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