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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej jest okreslenie wymagan dotyczacych
wykonania, nadzoru technicznego, obmiaru i odbioru robét rozbidrkowych komina
zelbetowego w Gdyni przy ulicy Czechostowackiej 3 .

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji technicznej

Niniejsza specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym potrzebnym przy
Zlecaniu i realizacji prac rozbiorkowych wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji definiujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
wykonanie koniecznych robot rozbiérkowych przewidzianych i opisanych w projekcie
budowlanym.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Zakres robot obejmuje wykonanie szeregu prac przygotowawczych i rozbiérke elementéw
niekubaturowych znajdujgcych sie na terenie objetym rozbiorka oraz wyburzenie komina
zelbetowego zgodnie z zatwierdzonym projektem budowlanym, specyfikacjg techniczng
i poleceniami inspektora nadzoru.

1.3.1. Prace przygotowawcze:

- zagospodarowanie placu rozbiérki zgodnie z projektem budowlanym;

- rozbiorka elementéw niekubaturowych i likwidacja krzewow.
Drewno ze Scinki nalezy podda¢ utylizacji.

- zabezpieczenie siatkg ochronng istniejagcego budynku cieptowni zgodnie z opisem
w projekcie rozbiorki ;

- wykonanie daszkow ochronnych na budynku cieptowni i przy kontenerach dla
pracownikow;

- ustawienie elementow ogrodzenia i wykonanie bram wjazdowej i wyjazdowe;;

- wykonanie ogrodzenia strefy szczegdlnie niebezpiecznej i umocowanie na nim
tabliczek ostrzegawczych zgodnie z opisem w projekcie budowlanym rozbiorki;

- nakrycie ptytami ochronnymi trasy przebiegu kabla sredniego napiecia oraz
zabezpieczenie kraweznikéw chodnika przed uszkodzeniem;

- zabezpieczenie lamp oswietlenia ulicznego przed uszkodzeniem

- zabezpieczenie przed zniszczeniem studzienek sieci deszczowej i kanalizacji
sanitarnej;

1.3.2. Roboty podstawowe:
- Rozbidrka komina zelbetowego wysokosci 80 metréw wylgczonego z eksploatacii
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1.3.3. Prace towarzyszace:
- transport wewnetrzny oddzielonych od ptaszcza komina blokéw zelbetowych,
i usuwanie z rozbieranego obiektu;

- zabezpieczanie pokrywg z folii lub siatki materiatéw sypkich i rozdrobnionych
wywozonych w pojezdzie kontenerowym poza teren rozbiorki,

- systematyczne porzadkowanie miejsca prowadzenia robot rozbidrkowych,

- utrzymywanie w stanie przejezdnym drog dojazdowych,

W przypadku koniecznosci uzupetnienia masy ziemnej, w miejscu po rozebranych
fundamentach, wykonawca dostarczy ziemie z poza terenu rozbiérki.
Koszt ziemi i dowo6z wliczone sg w cene rozbioérki fundamentéw i niwelacji terenu.

- sprawdzenie geodezyjne niwelacji terenu po wykonanych pracach i potwierdzenie
catkowitej likwidacji komina, jego podstawy i cze$ciowo fundamentow.

- wykonanie mapy pomiaréw powykonawczych przez uprawnionego geodete;
dokonane zmiany muszg by¢ zgtoszone do powiatowego zasobu geodezyjnego.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robét rozbiérkowych

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych roboét, za ich zgodnos$¢ z aktualnym
projektem budowlanym, specyfikacjg techniczng oraz poleceniami inspektora nadzoru.
Wykonawca prac rozbiérkowych przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
harmonogram prac rozbiérkowych i uzgodni z nim jego zgodnos¢ z projektem i specyfikacjg
techniczna.

Wykonawca przedstawi umowe z odbiorcg w zakresie odbioru materiatow rozbiérkowych

na czas trwania prac oraz zapewni wywéz na skladowisko odpaddw, materiatdw nie
nadajgcych sie do wykorzystania.

2. Materiaty budowlane

Przy wykonywaniu prac rozbiérkowych nie jest konieczne stosowanie zadnych materiatéw
budowlanych.

3. Sprzet do robét rozbiérkowych

Sprzet do robot rozbiorkowych musi zapewni¢ sprawno$¢ i prawidtowos¢é wykonania
niezbednych prac scisle z metoda opisang w zatwierdzonym projekcie budowlanym

oraz specyfikacjg techniczna.

Zaleca sie zastosowanie nastepujacego sprzetu ;

- Podstawowa konstrukcja lub urzadzenie pozwalajace na bezpieczne ciecie lub
kruszenie ptaszcza komina od wysokosci 80 metréow ponad terenem do niwelety
otoczenia.

Przyjety do rozbidrki dzwig lub konstrukcja rusztowania muszg zapewniaé
catkowicie bezpieczng prace zespotu rozbiérkowego i nie zagrazaé bezpieczenhstwu
obiektom znajdujgcym sie w sasiedztwie i na wyznaczonym terenie placu
rozbiérkowego. Przed rozpoczeciem prac, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego musi
potwierdzi¢ wlasciwe przygotowanie sprzetu do prac rozbiérkowych,w tym:

- dzwigu rozbiérkowego samojezdnego z ramieniem do 25 metrow wysokosci
z wymiennymi koncoéwkami o napedzie hydraulicznym do ciecia i famania
zelbetowych elementow ptaszcza komina raz z kleszczami do przenoszenia
oddzielonych elementéw,

- spycharki do masy ziemnej,

- fadowarki ( element dzwigu rozbiérkowego),

- miota hydraulicznego (element dzwigu rozbiérkowego),

- drobnego sprzetu mechanicznego,

- siatek i folii ochronnych do przewozu materiatéw sypkich i rozdrobnionych,
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4 Transport
Do transportu materiatéw z rozbioérki na terenie budowy zaleca sie uzycie samochodu
skrzyniowego samowytadowczego.

5. Wykonanie prac rozbiérkowych

5.1. Ogoblne warunki wykonywania robét

Wszystkie roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z zatwierdzong dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczng i poleceniami inspektora nadzoru.

Zamawiajacy , w terminie okreslonym w umowie, przekaze protokolarnie wykonawcy teren
rozbiérki wraz z dokumentacjg okreslong w punkcie 9.1 ST

Roboty rozbiérkowe, bedace przedmiotem specyfikacji technicznej, nalezy wykonywaé
Scisle z opisang w projekcie budowlanym technologig rozbiérki uzgodniong z wybranym
wykonawcg w zaleznosci od rodzaju proponowanej technologii rozbiérki.

Jest to wymagane w celu zachowania stabilizacji rozbieranej konstrukcji.

Wszystkie prace nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami przepiséw BHP

oraz absolutnie zgodnie z informacjg dotyczgcg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

( BIOZ ) zawartg w punkcie 2 str.12-15 zatwierdzonego Projektu Budowlanego.
Wykonawca wyznaczy kierownika prac rozbiérkowych (kierownika budowy) posiadajacego

odpowiednie do rodzaju prac uprawnienia, ktéry zobowigzany bedzie zatozy¢ i zarejestrowac
dziennik budowy ( poz.2.8 proj. Budowlanego - str.15), dokonywa¢ wpisow
potwierdzajacych rodzaj i czas wykonywanych etapow robét, zgodnie z przedstawionym
przez wykonawce harmonogramem robo6t oraz umiescié w widocznym miejscu tablice
informacyjng o budowie.

Kierownik prac rozbiérkowych zobowigzany jest do systematycznego prowadzenia dziennika
budowy w porozumieniu z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego od momentu rozpoczecia
prac przygotowawczych az do momentu ostatecznego zakonczenia prac rozbiérkowych
gtéwnych i towarzyszacych okreslonych w dokumentacji projektowej i ST.

Wykonawca ma obowigzek stosowania wymogow prawa polskiego oraz zasad wiedzy
technicznej w odniesieniu do wszystkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania.
Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie niezbedne dziatania okreslone przepisami i
normatywami z zakresu ochrony $rodowiska zaréwno na placu rozbiérki jak i poza jego
terenem, w celu ograniczenia emisji do otoczenia substancji szkodliwych, zanieczyszczenh
i nadmiernego hatasu.
Inwestor powota na Inspektora Nadzoru Inwestorskiego osobe posiadajgcg stosowne
uprawnienia budowlane.
5.2. Rozbiérka elementéw niekubaturowych i prace przygotowawcze
- wycinka wszystkich krzewdw na terenie rozbiérki zgodnie z zataczonym do projektu
budowlanego planem sytuacyjnym i zgodg uzytkownika str.10 i 10a,
- wykonanie ogrodzenia zabezpieczajgcego teren prac rozbiorkowych w granicach
wyznaczonych zatwierdzonym projektem budowlanym,
- ustawienie na terenie budowy niezbednych do rozbiorki maszyn i urzadzen,
- wyznaczenie trasy dzwigu przeznaczonego do prac rozbidérkowych i dzwigu
przeznaczonego do prac zatadowczych elementow zdemontowanych z konstrukc;ji
komina,
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- ustawienie kontenera socjalnego dla pracownikow i kontenera na potrzeby
kierownika budowy oraz kabiny sanitarnej WC,

- zabezpieczenie wpustéw kanalizacji deszczowej przed zamuleniem materiatem z
rozbiorki,

- uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach wyburzeniowych zgodnie
z opisami w pozycji 8.3.-str.25 projektu budowlanego,

5.3. Rozbidérka komina zelbetowego

Opis rozbidrki konstrukciji komina fgcznie z jego podstawg i fundamentem zostat
szczegotowo opisany w pozycji 8.3. na str.25 zatwierdzonego projektu budowlanego
prac rozbiérkowych.

6. Odbior robot

6.1. Kontrola jakosci wykonywanych prac rozbiérkowych

Biezaca kontrola prac rozbiérkowych obejmuje gtéwnie sprawdzanie czy stosowana
kolejnos¢ demontazu zgodna jest z zatozong w projekcie budowlanym metodg rozbiorki

i uzgodniong z wykonawce technologig rozbidrki.

Konieczne jest takze sprawdzanie czy oddzielone bloki zelbetowe nie powodujg
destabilizacji stojacej czesci $ciany komina.Kontrola prawidtowosci rozbiérki dokonywana
bedzie sukcesywnie po zakonczeniu pracy kazdego dnia i zakonczona protokotem odbioru
robot zanikowych .Takg procedure nalezy przeprowadzac az do osiggniecia wysokosci okoto
20 metréw od poziomu terenu. To jest do przejscia na system rozbidrki za pomocg dzwigu
samojezdnego wyposazonego W _szczypce do kruszenia masy betonowej. Osobnej kontroli
podlega¢ bedzie czesciowa rozbiérka bloku fundamentowego. Przed uporzgdkowaniem

i wyrdwnaniem terenu kierownik budowy odnotuje wpisem do dziennika budowy usuniecie
fundamentdw zgodnie z zapisem w projekcie rozbiorki oraz sporzgdzi w obecnosci
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego protokdt odbioru robét zanikowych z podaniem ilosci
jednostek obmiarowych.

6.2. Odbiory wykonywanych prac rozbiérkowych

Kierownik budowy zobowigzany jest sprawdzi¢ czy komin i jego fundament zostat do konca
rozebrany zgodnie z zapisem w projekcie i czy materiaty uzyskane z rozbidrki zostaly
prawidlowo odwiezione na miejsce sktadowania lub utylizacji. Na Zzadanie inspektora
nadzoru, wykonawca przedstawi swiadectwa utylizacji odpadéw nieuzytkowych.Wszystkie
prace podlegajg zasadom odbioru robot zanikowych. Celem odbioru jest protokolarna finalna
ocena rzeczywistego dokonania rozbiorki ( z podaniem ilosci jednostek obmiarowych).

Po zakonczeniu wszystkich prac rozbiérkowych, Kierownik budowy przy udziale Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego i przedstawicieli Inwestora sporzadzi protokét koncowy odbioru
robét rozbidrkowych, dla catosci wykonywanych prac podstawowych i porzgdkowych.
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7. Obmiar robot

Podstawg dokonywania obmiaru jest przedmiar robot rozbiorkowych okreslajacy ilosé

i zakres wykonywanych prac.

Podstawowymi jednostkami obmiaru sa;:

m? - dla elementéw scian, ptyt fundamentowych, elementéw zelbetowych
konstrukcji,

m? - dla materiatdw deskowania,

m - dla demontazu balustrad,

ton - dla demontazu elementow stalowych konstrukcji nosnych,

8. Opis sposobu rozliczania prac rozbiérkowych

Rozliczanie prac rozbiorkowych moze nastgpi¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
umowie oraz po wykonaniu wszystkich prac okreslonych w dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej, po protokolarnym potwierdzeniu odbioru cato$ci robot.

Ptatnosci nalezy okresli¢ zgodnie z dokonanym obmiarem i oceng jakosci i kompletnosci
wykonanych prac.

Podstawg do okreslenia wyceny prac rozbiérkowych jest przedmiar robot, bedacy czescig
opracowania projektu rozbiorki, precyzujacy niezbedne czynnosci konieczne do wykonania
rozbiorki elementéw komina oraz $cistego wykonania robét niekubaturowych

i towarzyszacych.

9. Dokumenty odniesienia

9.1. Elementy dokumentacji projektowej
Podstawg do wykonania robét rozbiérkowych sg nastepujace elementy dokumentacji
projektowe;j:
- zatwierdzony projekt budowlany rozbiérki komina zelbetowego,
- Informacja dotyczgca bezpieczenstwa i ochrony srodowiska ( BIOZ ) bedaca czescig
projektu budowlanego,
- Przedmiar robot,

9.2. Przepisy i dokumenty zwigzane z procesem rozbioérki

- kategoria robot - 45111100-9 roboty wyburzeniowe,

- kategoria rob6t - 45111220-6 roboty w zakresie usuwania gruzu,

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. O odpadach ( Dz.U. z 2010r. Nr 185. Poz 1243
z pozn.Zm.9,

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzes$nia 2001r. W sprawie katalogu

odpadéw ( Dz. U. z 2001r. Nr. 112. Poz.12069,

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r.,
w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy ( tekst jednolity: Dz. U.
z 2003r. Nr 169, poz. 1650 ),
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 marca 2003 r. w sprawie bezpiecz.

i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 47. Poz.401 ),

- art.15, art.207 i art. 212 Kodeksu Pracy, regulujgce sprawy zwigzane z wykonywaniem
robot budowlanych i rozbiérkowych,

- normy PN-80/Z-08050 méwiacej o zabezpieczeniach przed kontaktem ze szkodliwymi
i niebezpiecznymi czynnikami fizycznymi, chemicznymi i biologicznymi,

- PN-81/N-8010 o zasadach organizacji robot ,

- PN-80/Z-06050 o sposobach indywidualnej ochrony pracownikéw ,

- Dz.U.Nr.129 poz.844 ze zmianami Dz.U. Z 2002r. Nr. 91 poz.811,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r (Dz.U. z 2003r. nr 120
poz. 1126). w sprawie Planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
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